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Die f olgenden Angaben sind den vom Anmelder eingereichten Unterlagen 

Prufungsantrag gem. § 44 PatG ist gesteltt 
@ Medizinische Zange 

@ Die Erfindung betrlfft eine medizinische Zange mit ei- m 
nem rohrfdrmigen AuBenschaft (8) r an dessen distalem 
Ende ein Zangenmaul (4) mrt zwei Maultaschen (26, 28) 
ausgebildet ist, wobei die beiden Maulteite (26, 28) je- 
weils an zwei einander entgegengesetzten Serten drehbar 
an dem AuBenschaft (8) gelagert sind, einem rohrformi- 
gen Innenschaft (10) zur Betatigung der Maulteite (26, 28), 
welcher im Inneren des AuBenschaftes (8) in seiner 
Langsrichtung (x) verschiebbar angeordnet ist, wobei der 
Innenschaft (10) uber zwei He be! systems (38, 39) mit den 
beiden Maulteilen (26, 28) zu deren Betatigung gekoppert 
ist und jeweils eines der Hebelsysteme (38, 39) an einer 
der beiden einander entgegengesetzten Seiten an den 
beiden Maulteilen (26, 28) angelenkt ist. 
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Beschreibung der Innenramn des Innenschaftcs sowic der der Offnung tics 

Innenschaftcs an dessen distalen Ende vorgelagerte Beieich 

[0001] Die Erfindung belruTl eine medizinische Zange. konnen auch bei geoffnelem Zangenmaul freigeballen wer- 

[0002] Es sind medizinische Zangen bekannt, welche ei- den, um ein groBtmogliches Sichtfeld fiir eine in den Innen- 

nen hohlen Schaft aufweisen, in den beispielsweise ein opti- 5 schaft eingesetzte Optik zu gewahrleisten. Durch dte^ beid- 

sches System eingesetzt werden kann. Aus der seitige Anlenkung bzw. den beidseitigen Angnff der Hebel- 

BE 44 44 403 Al ist zum Beispiel eine medizinische Zange sysleme an jedem Maulteil kann ferner eine groBe Kraft auf 

bekannt, welche einen hohlen Schaft aufweist, an dessen die Maulteile iibertragen werden, so dass eine groBe Zan- 

Ende ein schwenkbares Zangenmaulteil angeordnet isL Das genkraft beispielsweise zum Abtrennen von Gewebeieilen 

Offhen und SchlieBen des Zangenmaulteils erfolgt Qber ei- 10 zur Verfugung gestellt werden kann. Die Ariordnung von 

nen imlnneren des Schaftes langsbeweglichen Innenschaft zwei Maulteilen ermogUcht einen sehr groBen Offhungs- 

Dieser Innenschaft greift an der Oberseite des Zangenmaul- winkel des Zangenmauls, wodurch zum einen das Greifen 

teils zentral an. Das ZangenmaulLeil ist iin unleren Bereich schwer zuganglicher oder groBer GewebeleiLe begunsligt 

an zwei Seiten drehbar an dem AuBenschaft angelenkt wird und zum anderen das Sichtfeld durch das geoffhete 

Durch Vcrschicbcn des Innenschaftcs in Tiingsrichtung des 15 Zangenmaul hindurch schr groB isL 

Zangenschaftes wird der Angriffspunkt des Innenschaftes [0006] Vorzugsweise weisen die beiden Maulteile jeweils 

an dem Zangenmaulteil radial urn die Drehpunkte des Zan- an jeder der beiden einander entgegengesetzten Seiten sich 

genmaulleils verschwenkL und auf diese Weise das Zangen- in Langsrichtung des AuBen- und Innenschaftes proximal- 

maul geoffhet oder geschlossen. Im geoffheten Zusiand be- warts erstreckende Anlenkhebel auf, welche jeweils fiber ei- 

dingt dies, dass cin hintcrcs Endc des Zangenmaulteils in 20 ncs der heiden Hcbclsystcmc mit dem Innenschaft gckop- 

das Innere des Schaftes hineinverschwenkt Dadurch wird pelt sind. Ausgehend von einem lagerpunkt, an dem die 

fur eine im inneren des Innenschaftes angeordnete Optik das Maulteile an dem AuBenschaft gelagert smd, erstreckt sich 

Sichtfeld bei geofineter Zange sehr stark emgeschrankL das Maulteil in distaler Richtung der Zange. In entgegege- 

[0003] Es ist Aufgabe der Erfindung, eine medizinische setzter Richtong, d. h, in proximaler Richtung erstreckt sich 

Zange zu schaffen, mit welcher eine groBe Zangenkraft auf- 25 ausgehend von dem Lagerpunkt der Anlenkhebel. Die An- 

gebracht werden kann und welche ein moglichst groBes lenkhebel sind vorzugsweise eiiistuckig nut den zugehon- 

Sichtfeld fur eine im Inneren des Zangenschaftes angeord- gen Maulteilen ausgebildet Zum Offhen der MaulteUemus- 

nete Optik ermogiicht sen somit die zugehSrigen Anlenkhebel in derselben Dreh- 

[0004] Diese Aufgabe wird durch eine medizinische richtung wie die Maulteile verschwenkt werden. Dazu sind 

Zange mit den in Anspruch 1 angcgcbcncn Mcrkmalcn gc- 30 die Anlenkhebel fiber die Hcbclsystcmc mit dem Inncn- 

lost Bevorzugte Ausruhrungsform ergeben sich aus den Un- schaft verbunden. Die Hebelsysteme sctzen die hneare Be- 

teranspruchen. wegung des Innenschaftes in seiner Langsrichtung in eine 

[0005] Die ernndungsgemSBe medizinische Zange weist Schwenkbewegung des Anlenkhebels urn, welche ihrerseits 

einen rohrfdrmigen AuBenschaft auf, an dessen distalen die beiden Maulteile aufschwenken. Die beiden Maulteile 

Ende ein Zangenmaul mit zwei Maulteilen ausgebildet ist 35 mit den zugehorigen Anlenkhebeln weisen somit emen Be- 

Der rohrformige AuBenschaft hat vorzugsweise einen kreis- wegungsablauf ahnlich dem einer Schere auf. 

fdrmigen Querschnitt und die beiden Maulteile bilden ge- [0007] Bevorzugt sind die Anlenkhebel und das Hebelsy- 

meinsam vorzugsweise ebenfalls einen kreisfdrmigen Quer- stem radial weiter auBenliegend als derlnnenumfang des In- 

schnitt von im WesentHchen gleichem Durchmesser wie der nenschaftes angeordnet Eine solche Anordnung bewirkt, 

AuBenschaft Die beiden Maulteile sind jeweils an zwei ein- 40 dass der kleinste zur Verfugung stehende Innendurchmesser 

ander entgegengesetzten Seiten, d. h. vorzugsweise zwei der gesamten Zange durch den Innendurchmesser des In- 

einander diametral entgegengesetzten Seiten, drehbar an nenschaftes definiert wird. Somit kann eine Optik durch das 

dem AuBenschaft gelagert Ferner ist in dem rohrformigen Innere des Innenschaftes bis zum distalen Ende der Zange 

AuBenschaft ein rohrformiger Innenschaft zur Betatigung eingefuhrt werden und somit sehr nahe an die distalen En- 

der Maulteile angeordnet. Der rohrfonnige Innenschaft er- 45 den des Zangenmauls gebracht werden. Ferner wird i das 

streckt sich in Langsrichtung parallel zu dem AuBenschaft Sichtfeld der Optik nicht durch weiter innenliegende Bau- 

Dabei weist der rohrfonnige Innenschaft vorzugsweise eine leile der Betaligungsmechanik Tur die Maulteile beemtrach- 

AuBenkontur auf, welche korrespondierend zu der Innen- ugt Es kann somit ein sehr groBes Sichtfeld geschaffen wer- 

kontur des AuBcnschaftcs ausgebildet ist, so dass der Inncn- den, welches gutc BcobachmngsmSglichkcitcn bcim Ein- 

schaft gleitend im Inneren des AuBenschaftes gefuhrt wird. 50 satz der Zange gewahrleistet. 

Der Innenschaft ist fiber zwei Hebelsysteme mit den beiden 1 0008 1 Die beiden Maulteile sind vorzugsweise an den 

Maulteilen zu deren Betatigung gekoppelL Die Hebelsy- beiden einander entgegengesetzten Seiien jeweils an einem 

steme setzen die Bewegung des Innenschaftes in Langsrich- gemeinsamen Drehpunkt an dem AuBenschaft gelagert 

tune in cine Schwcnk- bzw. Drchbcwcgung der beiden Dicsc Anordnung vcrringcrtdic Anzahl der crfordcrlichcn 

Maulteile urn. Dazu ist jeweils eines der Hebelsysteme an 55 Drehpunkte und bewirkt gunstige Hebelverhalrmsse, welche 

einer der beiden einander entgegengesetzten Seiten an den eine groBe Kraftubertragung ermogUchen. Ferner ermog- 

Maulleilen angelenkt Das bedeutel, die Hebelsysteme zum licht cHese Anordnung, d^s Zangenmaid vollstandig ge- 

Offben und SchlieBen der Maulteile sind an denselben Sei- schlossen werden kann, so dass die beiden Maulteile nut den 

ten der Zange angeordnet, an denen auch die T ^gerungen fur einander zugewandlen Seitenkanten vollstandig aneinander 

die schwenkbaren Maulteile vorgesehen sind. Die Lager- 60 anliegen. 

und Betatigungselemente fur die Maulteile sind somit au- [00091 Die Anlenkhebel sind zweckmaBigerweise jeweils 

Bersi kompakl und dichl bdeinander angeordnet Dies er- Uber einen Oberlnigungshebel mil dem Innenschaft verbun- 

moglicht die Lager- und Betatigungselemente fur die Maul- dea Diese Obertragungshebel erzeugen bei Iinearbewe- 

tcilc schr schlank und kompakt auszugcstaltcn. Da die He- gung des Innenschaftcs an den Anlenkhebeln dn Drchmo- 

belsysteme seitlich an der Zange angeordnet sind, ist es 65 ment urn deren Drehpunkt, welches zum Verschwenken der 

mchterforderUch,dassmementederMaulteilec4erderHe- Anlenkhebel und somit der damit verbundenen Maulteile 

belsysleine beim Offnen der ZangenmaulteUe in das Innere zum OfTnen und SchlieBen des Zangenmauls fiihrt 

des AuBen- bzw. Innenschaftes hineinragen. Das bedeutet, [0010] Vorzugsweise sind die t Jbertragungshebel jeweils 
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an einem ersten Ende drchbar rait einem Anlenkhebel und 
an einem zweiten Ende drehbar mit dem Innenschaft ver- 
bunden. Auf diese Weise kann die Iinearbewegung des In- 
nenscbaftes in eine Schwenk- brw. Drehbewegung des An- 
lenkhebels und des daniit verbundenen Maulteils umgewan- 
delt werden. Bei einer linearen Bewegung des Innenschafles 
zieht oder driicki der jeweilige Obertragungshebel den zuge- 
borigen Anlenkhebel in einer Richtung tangential zu dessen 
Drehpunkt, so dass dieser urn den Drebpunkt verschwenkL 
Beim Verschwenken des Anlenkhehels verlagertsich dessen 
KraftangrirT spunkt an dem der Ubertragungshebel angreift 
Diese Verlagerung kann aufgrund der drehbaren Anlenkung 
des Obertragungshebels an dem Anlenkhebel und dem In- 
nenschaft ausgeglichen werden. 

[0011 ] Wei tcr bevorzugt sind an den cinandcr cntgcgcngc- 
setzten Seiten des Innenschaftes jeweils zwei Ubertragungs- 
hebel in einem gemeinsamen Dreh- bzw. Anlenkpunkt mit 
dem Innenschaft verbunden. Diese Anordnung reduzierl die 
Anzahl der erforderlichen Dreh- bzw. Gelenkverbindungen, 
wodurch sich die Montage vcrcinfachL Ecmcr wird cine 
symmetrische Betatigung bzw. Bewegung der Ubertra- 
gungshebel und somit auch der Maulteile gewahrleisteL So 
kann eine gleichmaBige und zuverlassige Kraftubertragung 
sichergestellt werden. Je nach Bewegungsrichtung des In- 
nenschaftes driicken oder Ziehen die Ubertragungshebel an 
den Anlenkhebeln, wodurch die Maulteile verschwenkt 
werden. Dabei verlauft die Druck- bzw. Zugrichtung der 
"Qbertragungshebel unter einem Winkel zur Langsachse des 
Innenschaftes. 

[0012] Am distalcn Ende des Innenschaftes ist vorzugs- 
weise zumindest ein radial nach auflen vorstehender \far- 
sprung ausgebildet, welcher in eine korrespondierende Aus- 
nehmung am distalen Ende des AuBenschaftes eingreift, 
wobei die Ausnehmung in LSngsrichtung des Aufien- und 
des Innenschaftes eine gioBere Ausdehnung aufweist als der 
Vorsprung. Diese Anordnung von Vbrsprung und Ausneh- 
mung bildet eine Linearfuhrung des Innenschaftes in dem 
AuBenschaft in dessen Langsrichtung. Femer kann aufgrund 
des durch die T^ngendifferenz von Ausnehmung und /Vbr- 
sprung in Langsrichtung des AuBen- und des Innenschaftes 
definierte Spiel eine Begrenzung fur die maximale Iinear- 
bewegung des Innenschaftes in dem AuBenschaft definiert 
werden. Eine solche Begrenzung fuhrt aufgrund der Kopp- 
lung von Innenschaft und Maulteilen somit ebenfalls zu ei- 
ner Begrenzung des Gffnungswinkels der Maulteile. Zusatz- 
lich gewahrleistet diese lineare Fuhrung des Innenschaftes 
in dem AuBenschaft, dass sich der Innenschaft bei einer 
Drehung des AuBenschaftes um dessen Langsachse entspre- 
chend mitdrcht. Auf diese Wcisc istcs moglich, AuBen- und 
Innenschaft drehbar an einem Zangengriff anzuordnen, wo- 
bei der gesamte Maulbereich der Zange, d. h. das distale 
Ende der Zange mil dem Zangenmaul sehr einfach durch 
Drehung des AuBenschaftes um dessen Langsachse verdreht 
werden kann. 

[0013] Weiter bevorzugt ist an dem Innenschaft jeweils 
ein Vbrsprung an jeder der beiden einander entgegengesetz- 
ten Seiten ausgebildet und der AuBenschaft weisl zwei kor- 
respondierende Ausnehmungen an den einander entgegen- 
gesetzten Seiten auf, in welche die \forspriinge eingreifen. 
Auf diese Weise wird eine prazisc Fuhrung des Innenschaf- 
tes in dem AuBenschaft ejreicht Ferner kann eine sichere 
Kraftubertragung bei Drehung des AuBenschaftes auf den 
Innenschaft gewShrieistet werden. Durch die Anordnung 
von Ausnehmung und Vorsprung an den beiden cinandcr 
entgegengesetzten Seiten, an denen auch die Lagerpunkte 
sowie die Hebelsysteme zum Verschwenken der Maulteile 
vorgesehen sind, wird eine auBerst kompakLe und schlanke 
Anordnung sSmUicher Fanning- bzw. Lager- und Betati- 



gungselemente erreicht. Auf diese Weise kann ein groBt- 
moglicher Freiraum im Inneren der Zange in deren distalen 
Endbereich geschaffen werden. Femer ist es moglich, OlT- 
nungen bzw. Ausnehmungen in AuBen- und Innenschaft in 
5 deren distalen Endbereiche vorzusehen. 

[0014] Durch diese MaBnahmen kann das Sichtfeld fur 
eine im Inneren der Zange angeordnete Optik weiter vergro- 
Bert werden. 

[0015] Vorzugsweise sind die Anlenkhebel der beiden 
to Maulteile auf jeder der beiden einander entgegengesetzten 
Seiten derart ausgebildet, dass der Anlenkhebel des ersten 
Maulteils radial weiter innenliegend ausgebildet ist als der 
Anlenkhebel des zweiten Maulteils. Das bedeulel, die bei- 
den Anlenkhebel sind in radialer Richtung, <L h. in derRich- 
15 rang, wclchc die beiden entgegengesetzten Seiten qucr zur 
Langsrichtung des AuBen- und Innenschaftes miteinander 
verbindet, ubereinanderliegend bzw. uberlappend angeord- 
net. Diese scherenarlige Anordnung der Hebel ermoglichl 
einen auBerst schmalen und kompakten Aufbau des Hebel- 
20 systems zur Betatigung der Maulteile. 

[0016] Weiter bevorzugt sind die zwei t)bertragungshebel 
an jeder der beiden einander entgegengesetzten Seiten je- 
weils radial Ubereinanderliegend angeordneL Die Anord- 
nung ist vorzugsweise so ausgebildet, dass derjenige t)ber- 
25 tragungshebel, welcher mit dem Anlenkhebel des ersten 
Maulteils verbunden ist, in einer Ebene mit dem Anlenkhe- 
bel des zweiten Maulteils liegt, wahrend derjenige Ubertra- 
gungshebel, welcher mit -dem Anlenkhebel des zweiten 
Maulteils verbunden ist, in. einer Ebene mit dem Anlenkbe- 
30 bcl des ersten Maulteils liegt Anlcnk- und Ubertragungshe- 
bel sind somit versetzt zueinander ubereinanderliegend bzw. 
uberlappend angeordneL Es wird somit ein parallelogramm- 
artiges Hebelsystem durch die Anlenk- und Ubertragungs- 
hebel fur die beiden Maulteile an jeder der beiden einander 
35 entgegengesetzten Seiten geschaffen. Diese Anordnung ist 
auBerst kompakt und kann femer eine groBe Kraft von dem 
Innenschaft auf die Maulteile ubertragen, so dass diese eine 
groBe SchlieBkraft austlbeh kdnnen, was ein Abtrennen von 
Gewebeteilen hegUnstigL * 
40 [0017] Ferner sind die Anlenkhebel der beiden Maulteile 
vorzugsweise an jeder der zwei einander entgegengesetzten 
Seiten derart ausgebildet, dass sich in der Langsrichtung des 
AuBenschaftes gesehen ini geschlossenen Zustand des Zan- 
genmauls das freie Ende des Anlenkshebels des ersten 
45 Maulteils in Verlangerung des zweiten Maulteils und das 
freie Ende des Anlenkhebels des zweiten Maulteils in Ver- 
langerung des ersten Maulteils erstreckL Das bedeulel, die 
Anlenkhebel sind bezflgtich der Langsachse des AuBen- und 
Tnncnschaftcs abgcwinkclt bzw. gestuft zur Langsachse des 
50 jeweiligen Maulteils angeordnet. 'Vorzugsweise erstreckt 
sich der Anlenkhebel parallel versetzt zur Langsrichtung des 
zugehorigen Maulteils, wobei der Drehpunki des Maulteils 
vorzugsweise im Wesentlichen auf der Mitte zwischen der 
TiLngsachsc des Anlenkhehels und der T^ngsachsc des 
55 Maulteils liegt Die Langsachse des Anlenkhebels und die 
Langsachse des Maulteils verlaufen dabei im Wesentlichen 
parallel zur Langsachse des AuBen- und Innenschaftes. Die 
Langsachse des Innenschaftes liegt vorzugsweise im We- 
sentlichen in einer Ebene mit den beiden Drehpunkten, an 
60 denen die beiden Maulteile an dem AuBenschaft angelenkt 
sind. Auch die beiden Drehpunkte, an denen die Ubertra- 
gungshebel an den Innenschaft schwenkbar gelagert sind, 
iiegen vorzugsweise in der Ebene der Langsachse des In- 
nenschaftes und der Drehpunkte der Maulteile. Die Endbc- 
65 reiche der Anlenkhebel, welche mit den t)bertragungshe- 
beln verbunden sind, liegen vorzugsweise auBerhalb dieser 
Ebene. Auf diese Weise wird sichergestelll, dass die Langs- 
richtung der tJbertragungshebel, d. h. die Richtung der von 
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dem Obertragungshebel iibcrtragenen Kraft, immer unter ei- 
nem Winkei zur Langsachse der zugehorigen Anienkbebel 
und des Innenschafies verlauft Auf diese Weise kann si- 
chergestellt werden, dass in jeder Steliung der Zange ein si- 
cheres Verschwenken der Maulteile moglich ist und sich die 
Zange nicht verklemmen kann. 

[00181 Id einer bevorzugten Ausfuhrungsform kann in zu- 
mindest einem der beiden Maulteile ein Loch ausgebildet 
sein. Ein solches Loch ermoglicht es, vom Inneren der 
Zange bzw. des Innenschaftes auch bei geschlossenem Zan- 
genmaul durch dieses hindurchzusehen. Auf diese Weise 
kann auch bei geschlossenem Zangenmaul die Positionie- 
rung der Zange bei einer Operation erleichlert werden. Das 
Loch ist vorzugsweise in der Mitte des Maulteils beabstan- 
dct von dcsscn AuBcn- bzw. Schncidkantc angeordnet, so 
dass weiterhin ein sicherer Griff bzw. ein zuverlassiges 
Schneiden bzw. Abtrennen von Gewebe durch die Zange ge- 
wahrieislet wird. 

[0019] Nachfolgend wird die Erfindung beispielhaft an- 
hand der beigefugten Figurcn bcschricbcn. Tn dicscn zeigt 
[0020] Fig. 1 eine Schnittansicht der erfindungsgemaBen 
medizinischen Zange, 

[0021] Fig. 2 eine Detailansicht des Zangenmauls im ge- 
schlossenen Zustand, 

[0022] Fig. 3 eine Detailansicht des Zangenmauls im ge- 
offheten Zustand, 

[0023 J Fig. 4 eine vergroBerte schematische Schnittan- 
sicht des Zangenmauls im geschlossenen Zustand, 
[0024] Fig. 5 eine Ansicbt des Zangenmauls in Richtung 
dcrPfcilcAinFig.4, 

[0025] Fig. 6 eine Ansicht des Zangenmauls gemaB Fig. 4 
im geoffheten Zustand, 

[0026] Fig. 7 eine Detailansicht eines Maulteils in Drauf- 
sicht, . 

[0027] Fig. 8 eine Schnittansicht eines Maulteils entlang 
der Linie I-I in Fig. 7, und 

[0028] Fig. 9 eine Detailansicht eines Umlenkhebels. 
[0029] Fig. 1 zeigt in einer Schnittansicht eine Gesamtan- 
sicht der erfindungsgemaBen Zange. Die medizinische 
Zange weist einen Zangenschaft 2 auf, an dessen distalen 
Ende ein Zangenmaul 4 und an dessen proximalen Ende 
eine Zangenhandhabe 6 angeordnet ist Der Zangenschaft 2 
besteht aus einem AuBenschaft 8 und einem im Inneren des 
AuBenschaftes angeordneten Innenschaft 10. Der AuBen- 
schaft 8 und der Innenschaft 10 sind rohrformig, insbeson- 
dere mit einem kreisformigen Querschnitt ausgebildet Da- 
bei weist der Innenschaft 10 einen AuBendurchmesser auf, 
welcher im Wesentlichen dem Innendurchmesser des Au- 
Benschaftes 8 cntspricht Dies ermoglicht dass der Innen- 
schaft 10 in dem AuBenschaft 8 passend im Wesentlichen 
spielfrei oder mit geringem Spiel gefuhrt wird. Im Inneren 
des hohlen Innenschafies 10 ist eine Opiik 12 angeordnet 
Die Optik 12 erstreckt sich vom proximalen Ende der Zange 
in den Innenschaft 10 hincin und durch dicscn hindunch vor- 
zugsweise bis zum distalen Ende 14 des Innenschafies 10, 55 
urn eine Beobachtung des das Zangenmaul 4 umgebenden 
Bereiches bzw. des dem Zangenmaul 4 vorgelagerten Be- 
reichs bei einer Operation zu ermOglichen. 
[0030] Am proximalen Ende der Zange ist ein Zangenge- 
hause 16 vorgesehen, von dem ausgehend sich der Zangen- 60 
schaft2 in distaler Richtung erstreckt In dem Zangengehau- 
ses 16 ist am dislalen Ende ein drehbares Handrad 11 ange- 
ordnet, welches fest mit dem AuBenschaft 8 verbunden ist 
Durch Drchcn des Handradcs 11 kann der AuBenschaft 8 um 
seine Langsachse gedrcht werden. Am proximalen Ende des 65 
Zangengehauses 16 ist eine Kegelaufnahme 18 ausgebildet, 
in der die Optik 12 losbar fixierl werden kann. Femer ist im 
Inneren des Zangengehauses 16 eine Schiebehulse 20 ange- 
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ordnet. Die Schiebehiilse 20 ist in dem Zangengehause 16 in 
Langsrichtung des AuBenschaftes 8 und des Innenschaftes 
10 verschiebbar. Die Schiebehulse 20 ist rait dem bewegli- 
chen Handhabenteii 22 zur Betatigung der SchiebehOlse 20 
5 verbunden. Der bewegliche Handhabenteii 22 ist schwenk- 
bar an dem feststehenden Handhabenteii 24 gelagert Der fe- 
ste Handhabenteii 24 ist mit dem Zangengehause 16 verbun- 
den. Durch Verschwenken des beweglichen Handhabenteils 
22 wird die SchiebehOlse 20 in axialer Richtung, d. h. in 
10 langsrichtung des Zangenschaftes 2 in dem Zangengehause 
16 verschoben. Die Schiebehulse 20 ist fest mit dem Innen- 
schaft 10 verbunden. So wird bei Betatigung des bewegli- 
chen Handhabenleils 22 der Innenschaft 10 in seiner Langs- 
richtung, <L h. in axialer Richtung des Zangenschaftes 2 in 
15 dcm AuBenschaft 18 verschoben. 

[0031] Fig. 2 zeigt eine Detailansicht des Zangenmauls 4 
im geschlossenen Zustand. Fig. 2 ist eine Seitenansicht des 
Zangenmauls 4 in Richtung des Pfeils B in Fig, 1. Das Zan- 
genmaul 4 wird durch zwei Maulteile 26, 28 gebildet Die 
20 beiden Maulteile 26 und 28 sind schaufel- bzw. schalcnfor- 
mig ausgebildet, so dass sie gemeinsam im geschlossenen 
Zustand ebenfalls einen im "Wesentlichen rohrformigen 
Querschnitt definieren. Das bedeutet die Maulteile 26 und 
28 schlieBen im geschlossenen Zustand einen Freiraum ein. 
25 Die Maulteile 26 und 28 sind an zwei diametral entgegenge- 
setzten Seiten jeweils an einem Drehpunkt 30 an dem Au- 
Benschaft 8 drebbar gelagert Dabei sind die Maulteile 26 
und 28 an jeder Seite jeweils in einem gemeinsamen Dreh- 
punkt 30 gelagert. Ferner ist im Bereich seines distalen En- 
30 des an dcm AuBenschaft 8 cine Langsnut 32 ausgebildet, 
welche sich in Langsrichtung des AuBenschaftes 8 erstreckt 
An jeder der diametral entgegengesetzten Seiten, an der 
auch die Drehpunkte 30 vorgesehen sind, ist jeweils eine 
Langsnut 32 ausgebildet >In diese Langsnuten 32 greifen 
35 langliche Vorspriinge 34 ein. Die Vorspriinge 34 erstrecken 
sich ebenfalls in Langsrichtung des Zangenschaftes 2 bzw. 
des AuBenschaftes 8. Die Vorspriinge 34 sind fest im Be- 
reich des distalen Endes 14 des Innenschaftes 10 an diesem 
ausgebildet und erstrecken sich von diesem radial nach au- 
40 Ben. Die Langsnuten 32 sind in ihrer Langsrichtung ianger 
ausgebildet ais die Vorspriinge 34, so dass die Vorspriinge 
34 in Langsrichtung in den Langsnuten 32 beweglich sind. 
Auf diese Weise werden die Vorspriinge 34 und somit der 
Innenschaft 10 bei einer Bewegung in Langsrichtung des 
45 Zangenschaftes 2 in den Langsnuten 32 gefuhrt Ferner be- 
wirken die Langsnuten 32, dass bei einer Drehung des Au- 
Benschaftes 8 uber das Handrad 11 der Innenschaft 10 ent- 
sprechend mitgedreht wird, so dass der gesamte Zangen- 
schaft 2 mit dcm Zangenmaul 4 hczuglich des Zangcngc- 
50 hauses 16 um die Langsachse des Zangenschaftes 2 verdreht 
werden kann. 

[0032] Fig. 3 zeigt eine Ansicht des Zangenmauls 4 ent- 
sprechend Fig. 2, wobei das Zangenmaul 4 geoffhet ist Zum 
OfThcn des Zangenmauls 4 wird der Innenschaft 10 in seiner 
Langsrichtung im Inneren des AuBenschaftes 8 in distaler 
Richtung verschoben. Dabei verschieben sich auch die Vor- 
spriinge 34 in den Langsnuten 32. Bei entsprechender Di- 
mensionierung der Lange der Langsnuten 32 und der korre- 
spondierenden 'Vorspriinge 34 konnen die Stimflachen der 
Langsnuten 32 und der Vorspriinge 34 als Anschlage zur Be- 
grenzung der Bewegung des Innenschaftes 10 in dessen 
Langsrichtung wirken. An den Vorsprungen 34 isl jeweils 
ein Anlenkpunkt 36 ausgebildet Insgesamt sind somit zwei 
Anlcnkpunktc 36 an den zwei diametral entgegengesetzten 
Seiten des Zangenschaftes 2 vorgesehen, an denen auch die 
Drehpunkte 30 angeordnet sind. Die Anlenkpunkte 36 lie- 
gen jeweils mil einem der Drehpunkte 30 auf einer gemein- 
samen Achse, welche sich parallel zur Langsachse des Zan- 
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genschaftes 2 an dessen Seite erstreckt Ad den Anlenk- 
punkten 36 sind Ubertragungshebel 38 und 39 angelenkt, 
welche die Maulteile 26 und 28 urn deren Drehpunkte 30 
verschwenken. Feraer ist in Fig. 3 das maximale Sichtfeld S 
fur eine im Tnneren des Tnnenschaftes 1 0 angeordnete Optik 
gekennzeichxiet Dieses Sichtfeld S erstreckt sich ausgehend 
vom distalen Ende 14 des Innenscbaftes 10. Ein derart gro- 
Bes Sichtfeld S wird dadurch ermoglicht, dass samtliche La- 
gerund Betatigungselemente, d. h. die Obenragungshebel 
38, 39 die Drehpunkte 30 sowie die Anlenkpunkte 36 an 
zwei einander diametral entgegengesetzten Seiten des Au- 
Benschaftes 8 angeordnet sind. Dies ermoglicht, dass zwi- 
scheo diesen beiden entgegengesetzten Seiten bzw. Seiten- 
bereichen in dem AuBenschaft 8 Ofmungen ausgebildet 
wcrdcn, wclchc cin cntsprcchcnd groBcs Sichtfeld S crmog- 
lichen. 

1 0033 1 Der genaue Aufbau des Hebelsystems zur Betati- 
gung der Maulteile 26 und 28 wird anhand der schemati- 
schen Darstellung in Fig, 4 nSher erlautert Die Ansicht in 
Fig. 4 cnLspricht im Wcscntlichcn der Ansicht gcmaB Fig. 2, 
das Zangenmaul 4 ist jedoch geschnitten dargestellt, um die 
einzelnen Hebelelemente sichtbar zu machen. Die Maulteile 
26 und 28 sind im geschlossenen Zustand dargestellt. Da die 
Maulteile 26, 28 jeweils an zwei diametral entgegengesetz- 
ten Seiten des Zangenschaftes 2 angelenkt und gelagert sind, 
sind samtliche Ilebel- und Betatigungselemente in identi- 
scher Weise an den beiden diametral entgegengesetzten Sei- 
ten des Zangenschaftes 2 ausgebildet Aus diesem Grande 
wird nachfolgend nur die Ausgestaltung an einer der beiden 
Seiten nahcr erlautert, die Hcbclclcmcntc an der entgegen- 
gesetzten Seite sind identiscb ausgebildet. Der in Langsricb- 
tung des Zangenschaftes 2 in der Langsnut 32 axial beweg- 
liche Vorsprung 34 ist fest mit dem Innenschaft 10 (in Fig. 4 
nicht dargestellt) verbunden. An dem Vorsprung 34 ist ein 
Anlenkpunkt 36 ausgebildet An diesem Anlenkpunkt 36 
sind die beiden tJbertragungshebel 38 und 39 schwenkbar 
angelenkt bzw. gelagert Dazu ist in dem Vorsprung 34 und 
in den Ubertragungshebeln 38, 39 jeweils eine Bohrung vor- 
gesehen, durch die sich ein Nietbzw. T^gerbolzen erstreckt 
Die Ubertragungshebel 38 und 39 sind gewinkelt ausgebil- 
det, so dass sie im eingebauten Zustand in zwei entgegenge- 
setzte Richtungen zu der Langsachse x bzw. einer Ebene 
durch die Langsachse x und die Drehpunkte 30 abgewinkelt 
sind. An dem den Anlenkpunkten 36 entgegengesetzten En- 
den der Ubertragungshebel 38 und 39 sind Drehpunkte 40 
bzw. 42 vorgesehen. Aufgrund der gewinkelten Ausgestal- 
tung der tJbertragungshebel 38 und 39 liegen die Dreh- 
punkte 40 und 42 auBerhalb der Ebene bzw. Achse, welche 
sich durch die Drehpunkte 30 und Anlenkpunkte 36 er- 
streckt 

1 0034 1 In den Drehpunkten 40 und 42 sind die Ubertra- 
gungshebel 38 und 39 drehbar mit den Maulteilen 26 und 28 
verbunden. . Dies kann ebenfalls durch Lagerbolzen oder 
Nictc crrcichl wcrdcn, die in cnLsprcchcndc Tiichcr in den 
Ubertragungshebeln 38, 39 und den Maulteilen 26, 28 ein- 
gesetzt sind Die Maulteile 26 und 28 weisen Anlenkhebel 
44 und 46 aul. Der Anlenkhebel 44 ist einsluckig mil dem 
Maulteil 26 und der Anlenkhebel 46 einstUckig mil dem 
Maulteil 28 ausgebildet Die Anlenkhebel 42 und 44 erstrek- 
ken sich ausgehend von den zugehorigen Maulteilen 26 und 
28 in entgegengesetzter, d. h. in proximaler Richtung der 
Zange uber den Drehpunkt 30 hinaus. Dabei sind die An- 
lenkhebel 44 und 46 gegenUber den zugehorigen Maulteilen 
26 und 28 derart abgewinkelt, dass das Maulteil 26 uber den 
Anlenkhebel 44 an dem Drehpunkt 40 an der dem Maulteil 
26 entgegengesetzten bzw. gegenuberliegenden Seite be- 
zuglich der Langsachse x angelenkt ist Entsprechend ist das 
Maulteil 28 Uber den Anlenkhebel 46 an dem Drehpunkt 42 



an der dem Maulteil 28 bezOglich der Langsachse x gegen- 
uberliegenden Seite angelenkt Auf diese Weise wird eine 
ParaUelogramm-Mechanik geschaJTen, wobei die Dreh- 
punkte 40 und 42 in einer Richtung normal zu der Langs- 

5 achse x voneinander und von dieser beabstandet sind. Dies 
bewirkt, dass die Verbindungslinien zwischen den Dreh- 
punkten 40 und 42 mit dem Drehpunkt 30 sowie dem An- 
lenkpunkt 36 in einem Winkel zur Langsachse x verlaufen. 
Dies stellt sicher, dass bei einer Bewegung des Anlenkpunk- 

to tes 36 in Richtung der T*angsachse x in distaler Richtung die 
beiden Drehpunkte 40 und 42 durch die tJbertragungshebel 
36 und 39 auseinandergedriickt werden, so dass sie sich von- 
einander enlfernen. Bei dieser Bewegung der Drehpunkte 40 
und 42 werden die mit diesen verbundenen Anlenkhebel 44 

15 und 46 und somit ebenfalls die zugehorigen Maulteile 26 
und 28 um den Drehpunkt 30 versch wenkt, so dass sich das 
Zangenmaul 4 offnet Die Bewegung des Anlenkpunktes 36 
in Langsrichiung x erfolgl durch eine Bewegung des Innen- 
schaftes 10 in seiner Langsrichtung, da der Innenschaft 10 

20 fest mit dem Vorsprung 34 verbunden ist 

[0035] Fig. 5 zeigt eine Schmttansicht des Zangenmauls 
gemafi Fig. 4 in Richtung der Pfeile A in Fig. 4. Der distale 
Endbereich 48 des AuBenschaftes 8 biidet an zwei einander 
diametral entgegengesetzten Seiten jeweils einen Aufhah- 

25 mespalt 50, in welchem die Anlenk- und Ubertragungshebel 
44, 46 bzw. 38 und 39 angeordnet sind. Die Ilebel sind der- 
ail ubereinanderliegend bzw. iiberlappend angeordnet, dass 
der tJbertragungshebel 39 an einer der beiden diametral ent- 
gegengesetzten Seiten radial weiter innen liegend beziiglich 

30 der Langsachse x angeordnet ist als an der entgegengesetz- 
ten Seite, Entsprechend sind die zugehorigen Anlenkhebel 
46 an einer Seite radial weiter innenliegend angeordnet als 
an der anderen Seite. So bilden die Anlenk- und Dbertra- 
gungshebel 38, 39, 44 und 46 eine auBerst flache Parallelo- 

35 gramm-Mechanik, welche in dem jeweiligen Aufnahme- 
spalt 50 angeordnet ist Zu deren Ausgestaltung ist auch je- 
weils einer der Anlenkhebel 44 bzw. 46 an den Maulteilen 
26 und 28 an der einen Seite weiter innenliegend zu der 
T^angsachse x gelegen als an der diametral entgegengesetz- 

40 ten Seite. An der Seite, an welch er der Anlenkhebel 46 wei- 
ter aufien liegt, liegt der zugehorige tJbertragungshebel 39 
weiter innen und an der Seite, an welcher der Anlenkhebel 
46 weiter innen liegt, liegt der zugehorige tJbertragungshe- 
bel 39 weiter auBen. Entsprechendes gilt fur die Anlenkhe- 

45 bei 44 des Maulteils 26 und die zugehorigen Ubertragungs- 
hebel 38. In den Aufnahmespalten 50 sind die Anlenkhebel 
44, 46 und "Dbertragungshebel 38, 39 jeweils parallel zuein- 
ander Ubereinanderliegend bzw. Ubed append angeordnet 
[0036] Fig. 6 zeigt cine Ansicht cntsprcchcnd Fig. 4, bei 

50 welcher das Zangenmaul 4 geoffnet ist We bereits anhand 
von Fig. 4 erlautert, wird zum Offhen des Zangenmauls 4 
der Innenschaft 10 (in Fig. 6 nichl gezeigt) im Inneren des 
AuBenschaftes 8 entlang der Langsachse x in Richtung des 
distalen Endcs der Zangc, d. h. in Richtung des Zangcn- 

55 mauls 4 bewegt Dabei bewegt sich an jeder der diametral 
entgegengesetzten Seiten der Vorsprung 34 mit dem An- 
lenkpunkt 36 ebenfalls in Richtung des distalen Endes. Da- 
durch werden an jeder Seite die Ubertragungshebel 38 und 
39 nach auBen gedriickt so dass sich die Drehpunkte 40 und 

60 42 voneinander entfernen. Da die Anlenkhebel 44 und 46 an 
den Drehpunkten 40 und 42 mit den Ubertragungshebeln 38 
und 39 drehbar verbunden sind, werden bed dieser Bewe- 
gung die Anlenkhebel 44 und 46 um den jeweiligen Dreh- 
punkt 30 gcdrcht Dabei wcrdcn ebenfalls die Maulteile 26 

65 und 28 um die beiden Drehpunkte 30 gedreht, so dass sich 
das Zangenmaul 4 offnet 

[0037] Fig. 7 zeigt eine Einzelansichl eines Maulteils 26. 
Das Maulteil 28 ist identisch zu dem Maulteil 26 ausgebil- 
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10 



15 



20 



25 



deL Das Maulteil 26 ist schalenfdrrnig, wobei am tiefsten 
Punkt eine Offhung 52 ausgebildet ist Die Offhung 52 er- 
moglicht, class bei geschlossenem Zangeninaul 4 durch das 
Innere der Zange der Bereich der Umgebung des Zangen- 
mauls 4 durch die Offhung 52 hindurch betrachiet werden 
kann. Am distalen Ende des Maulteils 26 erstrecken sich in 
proximaier Richtung die Anienkhebel 44. Die Anlenkhebei 
44 erstrecken sich parallel zu der Langsachse x. In den An- 
lenkhebeln 44 sind entsprechende Bohrungen fur die Dreh- 
punkte 30 und 42 zum Verbinden mit dem AuBenschaft 8 
und den Ubertragungshebeln 39 ausgebildet Die beiden 
Anienkhebel 44 sind an zwei diametral entgegengesetzten 
Seilen des Maulteils 26 ausgebildeL Dabei ist an einer Seite 
der Anienkhebel 44a writer innenliegend, d. h. naher zu der 
Langsachse x angcordnct als der Anienkhebel 44b an der 
diametral entgegengesetzten Seite. Diese Ausgestaltung er- 
moglicht die versetzt ubereinanderliegende Anordnung von 
Anlenk- und Obertragungshebeln. Die Obertragungshebei 
46 an dem zweiten Zangenmaul 28 sind identisch ausgestal- 
tct 

[0038] Fig. 8 zeigt eine Schnittansicht des Maulteils 26 
gemaB Fig. 7 entlang Linie I-I in Fig. 7. In Jblg. 8 ist die 
schalenronnige Ausgestaltung des Maulteils 26 zu erken- 
nen, wobei die Offhung 52 am tiefsten Punkt d h. an dem- 
jenigen Punkt welcher am weitcsten entfemt von der Mit- 
telachse des Zangenschaftes 2 gelegen ist angeordnet ist 
Der Anienkhebel 44 bzw. 44b ist abgewinkeit zu dem Maul- 
teil 26 ausgebildet so dass der Drehpunkt 42 radial weiter 
von der AuBenseite 54 des Maulteils 26 entfemt ist als der 
Drehpunkt 30. Dies ermoglicht, dass die beiden Mauitcilc 30 
26 und 28 derart ubereinander angeordnet werden, dass sie 
urn denselben gemeinsamen Drehpunkt 30 drehbar sind und 
sich die beiden Anienkhebel 44 und 46 Uberkreuzen. Auf 
diese Weise kann die anhand von Fig. 4 erlauterte Parallelo- 
gramm-Mechamk geschaffen werden, welche eine sichere 35 
Betatigung des Zangenmauls 4 ohne Gefahr eines Verklem- 
rnens ermoglicht 

[0039] Fig. 9 zeigt eine Detailansicht eines Ubertragungs- 
hebels 39. Die Otertragungshebel 38 sind identisch ausge- 
bildeL Der Obertragungshebei 38 weist an einem Ende eine 40 
Offhung bzw. Bobrung fur den Drehpunkt 40 und am entge- 
gengesetzten Ende ein Loch bzw. eine Bohrung fiir den An- 
lenkpunkt 36 auf. Durch diese Locher kGnnen sich Lager- 
bzw. (ielenkbolzen oder Niete erstrecken. Der Anienkhebel 
38 weist eine gcknickte Ausgestaltung auf, wie anhand von 45 
Fig. 4 eriautert . 
[0040] Insgesamt weist die erfindungsgeinaBe medizim- 
sche Zange eine aauBerst schmale Anordnung samtlicher 
T^gcr- und Bctatigungsclcmcntc tur das Zangenmaul 4 an 
zwei diametral entgegengesetzten Seiten des Zangeschaftes 50 
2 auf. Insbesondere sind die Betatigungselemente, d. h. die 
Anienkhebel 44, 46 und die Obertragungshebei jeweils iin 
selben Umfangsbereich wie die Drehpunkte 30, an denen 
die Mauitcilc 26, 28 gclagcrt sind, angcordncL Auf diese 
Weise konnen die Umrangsbereiche, die zur Lagerung und 55 
Anlenkung der Maulteile 26, 28 an dem Zangenschaft 2 er- 
forderlich sind, sehr schlank ausgeslallet werden, so dass in 
den ubrigen Umfangsbereichen das Sichtfeld S einer in dem 
Zangenschaft 2 angeordneten Optik 12 nicht beeintrachtigt 
wird Ferner ermoglicht die beidsritige Anlenkung der 60 
Maulteile 26 und 28, eine groBe Oeimnkraft der Zange zu 
erzeugen, wobei beide Maulteile 26, 28 sehr verwindungs- 
steif gefiihrt werden. 
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2 Zangenschaft 
4 Zangenmaul 



Patentanspruche 

1. Medizinische Zange mit 

einem rorirfbrmigen AuBenschaft (8), an dessen dista- 
len Ende ein Zangenmaul (4) mit zwei Maulteilen (26, 
28) ausgebildet ist wobei die beiden Mauitcilc (26, 28) 
jeweils an zwei einander entgegengesetzten Seiten 
drehbar an dem AuBenschaft (8) gelagert sind, 
einem rohrfBrmigen .Innenschaft (10) zur Betatigung 
der Maulteile (26, 28), welcher im Inneren des AuBen- 
schaftes (8) in seiner Langsrichtung (x) verschiebbar 
angeordnet ist wobei der Innenschaft (10) iiber zwei 
Hebelsysteme (38, 39) mit den beiden Maulteilen (26, 
28) zu deren Betatigung gekoppelt ist und jeweils eines 
der Hebelsysteme (38, 39) an einer der beiden einander 
entgegengesetzten Seiten an den beiden Maulteilen 
(26,28)angelenktist 

2. Medizinische Zange nach Anspruch 1, bei welcher 
die beiden Maulteile(26. 28) jeweils an jeder der bei- 
den einander entgegengesetzten Seiten sich in Langs- 
richtung (x) des Aufien- (8) und Innenschaftes (10) 
rjroximaiwarts erstreckende Anlenkhebei (44, 46) auf- 
weisen, welche jeweils iiber eines der beiden Hebelsy- 
steme (38, 39) mit dem Innenschaft (10) gekoppelt 
sind. 4 

3. Medizinische Zange nach Anspruch 2, bei welcher 
die Anienkhebel (44, 46) und das Hebelsystem (38, 39) 
radial weiter auBen liegend als der Innenuinfang des 
Innenschaftes (10) angeordnet sind 

4. Medizinische Zange nach einem der vorangchenden 
Anspruche, bei welcher die beiden Maulteile (26, 28) 
an den beiden einander entgegengesetzten Seiten je- 
weils an einem gemeinsamen Drehpunkt (30) an dem 
AuBenschaft (8) gelagert sind. 

5. Medizinische Zange nach einem der vorangehenden 
Anspruche, bei welcher die Anienkhebel (44, 46) je- 
weils fiber einen Obertragungshebei (38, 39) mit dem 
Innenschaft (10) verbunden sind. 

6. Medizinische Zange nach Anspruch 5, bei welcher 
die tjbertragungshebel (38, 39) jeweils an einem crstcn 
Ende (40, 42) drehbar mit einem Anienkhebel (44, 46) 
und an einem zweiten Ende (36) drehbar mit dem In- 
nenschaft verbunden sind. 

7. Medizinische Zange nach Anspruch 6, bei welcher 
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an den einander entgegengesetzten Seiten dcs Innen- 
schaftes (10) jeweils zwei Ubertragungshebel (38, 39) 
in einem geineinsamen Drehpunki (39) mil dem Innen- 
schaft (10) verbunden sind. 

8. Medizinische Zange nach einem der voirogehenden 5 
Anspriiche, bei welcher am distalen Ende (14) des In- 
nenschaftes (10) zumindest ein radial nacb auBen vor* 
stehender Vbrsprung (34) ausgebildet ist, welcher in 
eine korrespondierende Ausnehmung (32) am distalen 
Ende des AuBenschaftes (8) eingreift, wobei die Aus- 10 
nehmung (32) in Langsrichtung des AuBen- (8) und des 
Innenschaftes (10) eine groBere Ausdehnung aufweist 
als der Vbrsprung (34). 

9. Medizinische Zange nach Ansprucb 8, bei welcher 

an dcm Inncnschaft (10) jeweils cin Vorsprung (34) an 15 
jeder der beiden einander entgegengesetzten Seiten 
ausgebildet ist und der Aufienscbaft (8) zwei korre- 
spondierende A usnehmungen (32) an den einander ent- 
gegengesetzten Seiten aufweist, in welche die \for- 
sprungc (34) cingrcifcn. 20 

10. Medizinische Zange nacb einem der vorangehen- 
den Anspriiche, bei welcher die Anlenkhebel (44, 46) 
der beiden Maulteile (26, 28) auf jeder der beiden ein- 
ander entgegengesetzten Seiten derart ausgebildet sind, 
dass der Anlenkhebel (44) des ersten Maulteils (26) ra- 25 
dial weiter innen liegend ausgebildet ist als der An- 
lenkhebel (46) des zweiten Maulteils (28). 

11. Medizinische Zange nach einem der Anspriiche 5 
bis 9, bei welcher die zwei t Jbertragungshebel (38, 39) 

an jcdcr der beiden einander entgegengesetzten Seiten 30 
jeweils radial ubereinanderiiegend angeordnet sindL 

12. Medizinische Zange nach einem der vorangehen- 
den Anspriiche, bei welcher die Anlenkhebel (44, 46) 
der beiden Maulteile (26, 28) an jeder der zwei einan- 
der entgegengesetzten Seiten derart ausgebildet sind, 35 
dass sich in der Langsrichtung des AuBenschaftes (8) 
gesehen im geschlossenen Zustand des Zangenmauls 
(4) das freie Ende des Anlenkhebels (44) des ersten 
Maulteils (26) in Verlangerung des zweiten Maulteils 
(28) und das freie Ende des Anlenkhebels (46) des 40 
zweiten Maulteils in (28) Verlangerung des ersten 
Maulteils (26) erstreckt. 

13. Medizinische Zange nach einem der vorangehen- 
den Anspriiche, bei welcher in zumindest einem der 
beiden Maulteile (26, 28) ein Loch (52) ausgebildet ist 45 
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